
性能简介
·通用运动控制功能：位置/速度/力矩控制，模式切换
·位置控制精度：±1 Pulse
·过载能力：短时最大200%
·快速的电流环浮点CLA内核处理，具有良好的动态跟随性
·内置电网电压补偿控制，自动适应电网电压的波动
·内置专有智能再生制动控制技术
·内置转矩观测器技术，自动适应负载的变化
·控制增益可切换或内部自适应匹配
·具有过载自动降载算法，可参数化设置自动平滑降载及恢复过载能力
·支持MODBUS协议的 RS232及RS485通讯接口
·支持CAN总线接口，内置专有通讯协议，方便客户定制使用
·内置功率器件温度监控和过流、过压以及过热等保护，确保可靠驱动

驱动器外形 S：标准型      K：标准型（带显示）       C：定制型

版本号 A：软件标准版

最大输出电流 30：30A         20：20A         10：10A

02：DC 24V         03：DC 36V

05：DC 48V      06：DC 60V         08：DC 80V

型号说明 1：单轴      2：二合一        4：四合一

系列代码 LS系列全数字低压伺服驱动器

供电电压

LS  - 1         05      20     A      S 

LS-1xxxxxx LS-2xxxxxx LS-4 xxxxxx

单轴 二轴合一 四轴合一

20A

Modbus总线模式

（RS232/RS485）

——

电子齿轮

位置控制精度

过载能力

4路光耦隔离输入 3路光耦隔离输入 (其中1路为差分输入) 2路光耦隔离输入 (其中1路为差分输入)

数字量输出

模拟量输入 2路 -10V～+10V 1路 -10V～+10V ——

正交光电编码器

/磁编码器/霍尔

RS232/RS485、

CAN(隔离处理)

内置电源

参数管理

上位机软件

操作面板 ——

状态指示灯 RUN/ALM

制动方式

脉冲输入接口

总线接口

控制
特性

I/O
接口

伺服
特色

低压伺服驱动器性能参数表

控制模式

数字量输入

——

全新的再生能耗制动方式，快速泄放的同时保证泄放电阻安全

编码器断线、Z脉冲错误、过流、位置超差、电机失速、过载、电机飞车、 过压、欠压、ADC零点、参数无效、参数非法、通讯超时等报警保护功能

提供一路接口电源输出：15 V（100mA）

配置、观测、报警参数丰富，可根据不同使用环境调整、调试、勘误

通过Modbus总线配置、监测参数，由厂家统一提供

自校验、自诊断功能的键盘及LED数码管显示

RS485 、CAN

2路光耦隔离输出，OC输出接法，允许电流 ≤ 50mA

编码器输入接口 正交光电编码器/ 磁编码器

单脉冲正负逻辑
双脉冲正负逻辑
正交脉冲正负逻辑

单脉冲正负逻辑

四级动态切换：1 ~ 100

±1 Pulse

短时最大200%

共阳极接法（标准式）或共阴极接法（定制）

30A

CAN总线模式

外部脉冲位置模式

外部模拟量输入模式

Modbus总线模式（RS485）

驱动器型号

轴数

电源电压（V） DC  24V ~ 80V

适配电机功率

（低压交流伺服电机）
50W ~ 600W

最大输出电流(A)

交流伺服电机驱动器 交流伺服电机驱动器

机壳类型

A型机壳

C型机壳 D型机壳

B型机壳

型号说明
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订货范例
Order

型式

LS-10520AS

CAD
2D

3D

F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery

F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery
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通讯头管脚号 定义

1 CAN_L

2* RS232_TXD

3** 空

4 RS485_B

5 GND

6 CAN_H

7 RS485_A

8* RS232_RXD

编码器插头管脚号 定义 编码器插头管脚号 定义

1 空 9 A-

2 Z+ 10 编码器电源VCC

3 B+ 11 W

4 A+ 12 V

5 编码器地GND 13 U

6 空 14 编码器电源VCC

7 Z- 15 屏蔽层接线端

8 B-

动力端子 定义

DC+

DC-

P

B

U

V

W

接地线 PE

功率电源端子

外接制动电阻

连接伺服电机

交流伺服电机驱动器 交流伺服电机驱动器

控制信号输入输出接线示意图（以接插件的母插头为示例）

通讯接口示意图（以接插件的母插头为示例）

动力端口接线示意图

编码器接口示意图（以接插件的母插头为示例）

仅单轴驱动器支持“*”标注的RS232接口
多合一驱动器无RS232接口
“**”标注的3脚，为厂家测试端子，请勿连接

外形尺寸数据图（单位mm）

图5：LS-2xxxxxC*外形尺寸

图4：LS-1xxxxxc*外形尺寸

图6：LS-4xxxxxC*外形尺寸

定制版本无外壳的驱动器的尺寸可根据实际需求定制
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单轴驱动器CN2管脚分布

接口电源-

编码器Z信号差分输出-

编码器Z信号差分输出+

编码器B信号差分输出-

编码器B信号差分输出+

编码器A信号差分输出-

编码器A信号差分输出+

接口电源+
（15V，100mA） 19

20

21

22

23

24

25

26

10

1

11

2

12

3

13

4

14

5

15

6

16

7

17

8

18

9

模拟信号地

模拟量输入信号2

模拟量输入信号1

脉冲指令信号输入-

脉冲指令信号输入+

数字输入4

屏蔽层接线端

数字输入3

输入信号共阳端

方向/脉冲指令输入-

方向/脉冲指令输入+

数字输出2-

数字输出2+

数字输出2

数字输出1-

数字输出1

数字输出1+

二合一/四合一驱动器CN2管脚分布

       四合一驱动器无“*”标示功能，即无模拟量输入功能，数
字输入信号只有2路

接口电源-

编码器Z信号差分输出-

编码器Z信号差分输出+

编码器B信号差分输出-

编码器B信号差分输出+

编码器A信号差分输出-

编码器A信号差分输出+

接口电源+
（15V，100mA） 19

20

21

22

23

24

25

26

10

1

11

2

12

3

13

4

14

5

15

6

16

7

17

8

18

9

模拟量输入信号-*

模拟量输入信号+*

脉冲指令信号输入-

脉冲指令信号输入+

数字输入3*

屏蔽层接线端

数字输入2

输入信号共阳端

方向/脉冲指令输入-

方向/脉冲指令输入+

数字输出2-

数字输出2+

数字输入1-

数字输出1-

数字输入1+

数字输出1+
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F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery

F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery
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通讯头管脚号 定义

1 CAN_L

2* RS232_TXD

3** 空

4 RS485_B

5 GND

6 CAN_H

7 RS485_A

8* RS232_RXD

编码器插头管脚号 定义 编码器插头管脚号 定义

1 空 9 A-

2 Z+ 10 编码器电源VCC

3 B+ 11 W

4 A+ 12 V

5 编码器地GND 13 U

6 空 14 编码器电源VCC

7 Z- 15 屏蔽层接线端

8 B-

动力端子 定义

DC+

DC-

P

B

U

V

W

接地线 PE

功率电源端子

外接制动电阻

连接伺服电机

交流伺服电机驱动器 交流伺服电机驱动器

控制信号输入输出接线示意图（以接插件的母插头为示例）

通讯接口示意图（以接插件的母插头为示例）

动力端口接线示意图

编码器接口示意图（以接插件的母插头为示例）

仅单轴驱动器支持“*”标注的RS232接口
多合一驱动器无RS232接口
“**”标注的3脚，为厂家测试端子，请勿连接

外形尺寸数据图（单位mm）

图5：LS-2xxxxxC*外形尺寸

图4：LS-1xxxxxc*外形尺寸

图6：LS-4xxxxxC*外形尺寸

定制版本无外壳的驱动器的尺寸可根据实际需求定制
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单轴驱动器CN2管脚分布

接口电源-

编码器Z信号差分输出-

编码器Z信号差分输出+

编码器B信号差分输出-

编码器B信号差分输出+

编码器A信号差分输出-

编码器A信号差分输出+

接口电源+
（15V，100mA） 19

20

21

22

23

24

25

26

10

1

11

2

12

3

13

4

14

5

15

6

16

7

17

8

18

9

模拟信号地

模拟量输入信号2

模拟量输入信号1

脉冲指令信号输入-

脉冲指令信号输入+

数字输入4

屏蔽层接线端

数字输入3

输入信号共阳端

方向/脉冲指令输入-

方向/脉冲指令输入+

数字输出2-

数字输出2+

数字输出2

数字输出1-

数字输出1

数字输出1+

二合一/四合一驱动器CN2管脚分布

       四合一驱动器无“*”标示功能，即无模拟量输入功能，数
字输入信号只有2路

接口电源-

编码器Z信号差分输出-

编码器Z信号差分输出+

编码器B信号差分输出-

编码器B信号差分输出+

编码器A信号差分输出-

编码器A信号差分输出+

接口电源+
（15V，100mA） 19
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21
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23

24

25

26

10

1

11
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模拟量输入信号-*

模拟量输入信号+*

脉冲指令信号输入-

脉冲指令信号输入+

数字输入3*

屏蔽层接线端

数字输入2

输入信号共阳端

方向/脉冲指令输入-

方向/脉冲指令输入+

数字输出2-

数字输出2+

数字输入1-

数字输出1-

数字输入1+

数字输出1+
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F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery

F A工厂自动化零件
三益精密  www.3g-es.com

高品质  低价格  快交期
Good quality  Good cost  Good delivery
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